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	（54）实用新型名称
     无人车、其探测设备及其探测设备固定座
	


	（57）摘要
     本实用新型涉及一种无人车、其探测设备及其探测设备固定座。探测设备固定座包括支架、云台以及夹持件。其中，支架包括至少一根支架腿。云台设置于支架腿的一端，用于连接探测设备。夹持件设置在支架腿的另一端，用于夹持在无人车上。上述探测设备固定座可通过夹持件直接装夹在无人车的设备杆上，从而将探测设备固定于无人车上，避免了无人车运行时的颠簸导致的探测设备使用不安全。并且通过夹持件固定探测设备固定座，从而无需在无人车上开设安装孔，避免了无人车外观受损。
	



	权 利 要 求 书


1.一种探测设备固定座，用于将探测设备固定于无人车上，其特征在于，包括：
支架，包括至少一根支架腿；
云台，设置在所述支架腿的一端，用于连接所述探测设备；
夹持件，设置在所述支架腿的另一端，用于夹持所述无人车的设备杆。
2.根据权利要求1所述的探测设备固定座，其特征在于，所述支架腿的径粗由中间向两端递增。
3.根据权利要求1所述的探测设备固定座，其特征在于，所述云台设包括安装部以及从安装部向两边延伸的连接杆。
4.根据权利要求3所述的探测设备固定座，其特征在于，所述支架腿的数量为两根，两根支架腿平行设置，且分别连接与所述连接杆的两端。
5.根据权利要求3所述的探测设备固定座，其特征在于，安装部为圆盘状或方盘状。
6.根据权利要求3所述的探测设备固定座，其特征在于，安装部上开设有用以穿设紧固件的通孔。
7.根据权利要求1所述的探测设备固定座，其特征在于，所述探测设备为激光扫描仪或雷达扫描仪。
8.根据权利要求1所述的探测设备固定座，其特征在于，所述夹持件包括相匹配的第一部以及第二部，所述第一部与所述支架腿的远离所述云台的一端固定连接，所述第一部开设有第一连接孔，所述第二部开设有第二连接孔，并且所述第一连接孔与所述第二连接孔连通，所述第一连接孔与所述第二连接孔内穿设有连接件，所述第一部上开设有第一凹槽，所述第二部上开设有第二凹槽，且所述第一凹槽的开口与所述第二凹槽的开口相向设置。
9.一种探测设备，其特征在于，包括探测设备本体以及如权利要求1-8中任一项所述的探测设备固定座，所述探测设备本体通过紧固件连接至所述云台上。
10.一种无人车，其特征在于，包括固定连接在无人车上的设备杆以及如权利要求9中所述的探测设备，所述夹持件夹持在所述设备杆上。


	说 明 书


无人车、其探测设备及其探测设备固定座
技术领域
本实用新型涉及无人车技术领域，特别是涉及一种无人车、其探测设备及其探测设备固定座。
背景技术
随着科技的发展，无人车的运用也越来越广泛，在无人车使用过程中，为了满足测绘或者探测地形的目的，可以在无人车上装载探测设备。但在无人车行驶过程中会颠簸导致探测设备的使用不安全，因此需要将探测设备固定在无人车上。一般地，会通过使用螺栓等紧固件将探测设备连接至无人车上，然而采用这种安装方式势必要在无人车外壳上开设用于安装紧固件的螺纹孔，导致无人车外壳受损。同时采用螺栓固定的探测设备拆卸麻烦且无法灵活调整探测设备位置，要改变探测设备安装位置则需在无人车外壳上开设多个螺纹孔，操作繁琐。
实用新型内容
基于此，有必要针对如何在无人车上固定探测设备，使探测设备可随意拆卸与调整位置且减少安装占用面积问题，提供一种无人车、其探测设备及器探测设备固定座。
一种探测设备固定座，用于将探测设备固定于无人车上，包括：
支架，包括至少一根支架腿；
云台，设置在所述支架腿的一端，用于安装所述探测设备；
夹持件，设置在所述支架腿的另一端，用于夹持所述无人车的设备杆。
上述探测设备固定座通过夹持件装夹在无人车的设备杆上，避免了无人车运行时的颠簸导致的探测设备使用不安全，并且无需在无人车上开设安装孔避免了无人车外观受损。同时探测设备固定座采用夹持件夹持在无人车的设备杆上，夹持式的夹持件可随意进行拆卸而不影响无人车的外观。此外根据需要通过将夹持件夹持在无人车的设备杆的不同位置上，能沿设备杆灵活地调整探测设备的安装位置。进一步地，通过云台与支架连接无人车与探测设备，使得无论云台上安装多少台探测设备，其安装所需占用的无人车外壳的面积均仅为支架的横截面面积，并且云台下方的无人车外壳的空闲区域可安装上其他电子设备，极大节省了安装多台探测设备时所需占用空间，避免了由于无人车外壳上空间不足而导致的无法安装多台探测设备的问题。
在其中一个实施例中，所述支架腿的径粗由中间向两端递增。
在其中一个实施例中，所述云台设包括安装部以及从安装部向两边延伸的连接杆。
在其中一个实施例中，所述支架腿的数量为两根，两根所述支架腿平行设置，且分别连接与所述连接杆的两端。
在其中一个实施例中，所述支架腿的径粗由中间向两端递增。
在其中一个实施例中，安装部为圆盘状或方盘状。
在其中一个实施例中，安装部上开设有用以穿设紧固件的通孔。
在其中一个实施例中，所述探测设备为激光扫描仪或雷达扫描仪。
在其中一个实施例中，所述夹持件包括相匹配的第一部以及第二部，所述第一部与所述支架腿的远离所述云台的一端固定连接，所述第一部开设有第一连接孔，所述第二部开设有第二连接孔，并且所述第一连接孔与所述第二连接孔连通，所述第一连接孔与所述第二连接孔内穿设有连接件，所述第一部上开设有第一凹槽，所述第二部上开设有第二凹槽，且所述第一凹槽的开口与所述第二凹槽的开口相向设置。
一种探测设备，包括探测设备本体以及前述的探测设备固定座，所述探测设备通过紧固件连接至所述云台上。
一种无人车，包括固定连接在无人车上的设备杆以及前述的探测设备，所述夹持件夹持在所述设备杆上。
附图说明
图1为一实施例的探测设备固定座的结构示意图；
图2为一实施例的探测设备的结构示意图。
具体实施方式
为使本实用新型的上述目的、特征和优点能够更加明显易懂，下面结合附图对本实用新型的具体实施方式做详细的说明。在下面的描述中阐述了很多具体细节以便于充分理解本实用新型。但是本实用新型能够以很多不同于在此描述的其它方式来实施，本领域技术人员可以在不违背本实用新型内涵的情况下做类似改进，因此本实用新型不受下面公开的具体实施的限制。
需要说明的是，当元件被称为“固定于”另一个元件，它可以直接在另一个元件上或者也可以存在居中的元件。当一个元件被认为是“连接”另一个元件，它可以是直接连接到另一个元件或者可能同时存在居中元件。
除非另有定义，本文所使用的所有的技术和科学术语与属于本实用新型的技术领域的技术人员通常理解的含义相同。本文中在本实用新型的说明书中所使用的术语只是为了描述具体的实施例的目的，不是旨在于限制本实用新型。本文所使用的术语“及/或”包括一个或多个相关的所列项目的任意的和所有的组合。
参见图1，本申请实施例提供一种用于将探测设备固定于无人车上探测设备固定座100。具体地，一实施例的探测设备固定座100包括支架、云台120以及夹持件130。其中，支架包括至少一根用于支撑的支架腿110。云台120用于连接探测设备，云台120设置于支架腿110的一端。夹持件130设置在支架腿110 的另一端，夹持件130用于夹持在无人车上，以将探测设备固定座100固定于无人车上。进一步地，夹持件130可夹持在无人车的设备杆或其他类似的杆状部件上。
上述探测设备固定座100可通过夹持件130直接装夹在无人车的设备杆上，从而将探测设备固定于无人车上，避免了无人车运行时的颠簸导致的探测设备使用不安全。并且通过夹持件130固定探测设备固定座100，从而无需在无人车上开设安装孔，避免了无人车外观受损。
具体地，在其中一个实施例中，支架腿110的数量为多根，多根支架腿110 平行设置，从而增加支架110的稳固性。
进一步地，云台120包括安装部121以及自安装部向两侧延伸的连接杆122，连接杆122设置在支架腿110的一端，用以连接多根支架腿110。
优选地，支架腿110的数量为两根，两根支架腿110平行设置，并且两根支架腿110分别连接连接杆122的两端，从而使支架形成一个n形结构。支架 110的n形结构中的空白区域可以用于安置其他设备。
进一步地，支架腿110的径粗由中间向两端递增，即支架腿110中间细，两端粗，从而使得支架腿110的受力均匀，避免应力集中，并且更节省材料，降低成本。进一步地，支架腿110自中间到两端通过曲线圆滑过度，从而使得探测设备固定座100更加美观。
具体地，安装部121设置于连接杆122的中部，即安装部121的中心到连接杆122的两端的距离相等。从而使得支架120的受力更加平衡。进一步地，安装部121上开设有通孔123，用以穿设紧固件(未示出)例如螺栓等，并通过紧固件连接固定探测设备。更进一步地，安装部121为圆盘状或方盘状，从而更适配圆形或方形的探测设备。需要说明的是，探测设备也可以通过其他方式固定于安装部121上，例如卡接或通过固化胶粘贴。具体地，探测设备为激光扫描仪或雷达扫描仪或其他扫描设备。
具体地，夹持件130包括相匹配的第一部131以及第二部132，第一部131 与支架腿110的远离云台120的一端固定连接，并且第一部131上开设有第一连接孔1312，第二部132开设有第二连接孔(未示出)，并且第一连接孔1312 与第二连接孔连通，第一连接孔1312与第二连接孔内穿设有连接件(未示出)，从而将第二部132连接固定至第一部131上。具体地，连接件可以为螺栓或螺钉等连接件。进一步地，第一部131上开设有第一凹槽1311，第二部132上开设有第二凹槽1321，且第一凹槽1311的开口与第二凹槽1321的开口相向设置，从而第一凹槽1311与第二凹槽1321能共同成一个通道，该通道用于套设在无人车的设备杆或其他杆状部件上，以使得探测设备固定座100固定在无人车上。
具体地，参见图1以及图2，本申请的一实施例还提供一种探测设备，该探测设备包括探测设备本体200以及前述的探测设备固定座100，探测设备本体 200通过紧固件(未示出)连接至探测设备固定座100的云台120上。探测设备固定座100的夹持件130装夹在无人车的设备杆上。进一步地，探测设备本体 200可以为激光扫描仪或雷达扫描仪。
上述探测设备通过探测设备固定座100安装与无人车上，从而连接更稳定，避免了无人车运行时的颠簸导致的探测设备使用不安全。
进一步地，参见图1以及图2，本申请实施例还提一种无人车，包括固定设置在无人车上的设备杆300以及上述的探测设备，具体地，设备杆300设置于无人车的外壳上，设备杆上300是无人车上用于安装其他设备的杆状部件，探测设备可通过探测设备固定座100的夹持件130直接装夹在无人车的设备杆300 上，从而避免了在无人车上开设安装孔，提高了无人车外形观赏性。
以上所述实施例的各技术特征可以进行任意的组合，为使描述简洁，未对上述实施例中的各个技术特征所有可能的组合都进行描述，然而，只要这些技术特征的组合不存在矛盾，都应当认为是本说明书记载的范围。
以上所述实施例仅表达了本实用新型的几种实施方式，其描述较为具体和详细，但并不能因此而理解为对实用新型专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本实用新型的保护范围。因此，本实用新型专利的保护范围应以所附权利要求为准。
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