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（73）专利权人 [深圳大学]
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（74）专利代理机构 广州华进联合专利商标代理有限公司

      代理人 [何平]
	

	（54）实用新型名称
     连接装置及全景拍摄系统
	


	（57）摘要
     本实用新型涉及一种连接装置，用于将第一拍摄设备安装在无人机上，所述连接装置包括：第一连接部，所述第一连接部上设有容纳槽，所述第一拍摄设备设置于所述容纳槽内；以及由第一连接部的一个端部延伸而出的两个第二连接部，两个所述第二连接部用于夹持在所述无人机上；一种全景拍摄系统，包括：上述的连接装置，可拆卸连接在机架顶部；第一拍摄设备，设置于上述的连接装置上；以及无人机，包括机架及设置在机架底部的第二拍摄设备。上述的连接装置结构简单、使用方便；上述的全景拍摄系统，连接装置可拆卸连接在无人机顶部，并将第一拍摄设备安装于无人机上以实现全景拍摄，全景拍摄可通过远程控制模块控制，操作便捷。
	



	权 利 要 求 书


1.一种连接装置，用于将第一拍摄设备安装在无人机上，其特征在于，所述连接装置包括：
第一连接部，所述第一连接部上设有容纳槽，所述第一拍摄设备设置于所述容纳槽内；以及
由第一连接部的一个端部延伸而出的两个第二连接部，两个所述第二连接部用于夹持在所述无人机上。
2.根据权利要求1所述的连接装置，其特征在于，所述容纳槽设置在所述第一连接部的另一个端部上。
3.根据权利要求1所述的连接装置，其特征在于，所述容纳槽的开口方向朝向远离所述第二连接部的一侧。
4.根据权利要求1所述的连接装置，其特征在于，两个所述第二连接部相向向内弯曲呈弧形。
5.根据权利要求1所述的连接装置，其特征在于，所述第二连接部的侧面宽度呈渐缩状。
6.一种全景拍摄系统，其特征在于，包括：
如权利要求1-5任一项所述的连接装置；
第一拍摄设备，设置于如权利要求1-5任一项所述的连接装置上；
无人机，包括机架、设置在机架底部的第二拍摄设备，所述连接装置可拆卸连接在所述机架顶部；以及
远程控制模块，设置于所述无人机上，用于控制所述无人机的飞行及全景拍摄。
7.根据权利要求6所述的全景拍摄系统，其特征在于，所述无人机还包括多个机翼，所述机架包括机身及设于机身上的多个机臂，每个机翼设置在相应一个机臂上，所述第二拍摄设备设于所述机身的底部。
8.根据权利要求7所述的全景拍摄系统，其特征在于，两个相邻的所述机臂相接处形成第一凹陷部，另两个相邻的所述机臂相接处形成第二凹陷部，两个所述第二连接部分别夹设于所述第一凹陷部与第二凹陷部。
9.根据权利要求6所述的全景拍摄系统，其特征在于，所述无人机还包括固定杆，所述固定杆设于所述机架底部，所述固定杆的一端与所述机架连接，所述固定杆的另一端与所述第二拍摄设备连接。
10.根据权利要求6所述的全景拍摄系统，其特征在于，所述第一拍摄设备为便携式移动终端或全景摄像头。


	说 明 书


连接装置及全景拍摄系统
技术领域
本实用新型涉及无人机摄像技术领域，特别是涉及一种连接装置及全景拍摄系统。
背景技术
现有无人机自带的相机大多数通过固定杆挂载于无人机机身的下方，拍摄角度受限，无法拍摄全景。无人机的机身也没有另外设置外部设备搭载机构，无法通过外接其他全景拍摄设备来完成全景拍摄。
实用新型内容
基于此，有必要针对无人机无法外接全景设备进行全景拍摄的问题，提供一种连接装置及全景拍摄系统。
一种连接装置，用于将第一拍摄设备安装在无人机上，其特征在于，所述连接装置包括：
第一连接部，所述第一连接部上设有容纳槽，所述第一拍摄设备设置于所述容纳槽内；以及
由第一连接部的一个端部延伸而出的两个第二连接部，两个所述第二连接部用于夹持在所述无人机上。
上述的连接装置，设有容纳第一拍摄设备的容纳槽及用于夹持于无人机的第二连接部，结构简单、使用方便。
在其中一个实施例中，所述容纳槽设置在所述第一连接部的另一个端部上。
在其中一个实施例中，所述容纳槽的开口方向朝向远离所述第二连接部的一侧。
在其中一个实施例中，两个所述第二连接部相向向内弯曲呈弧形。
在其中一个实施例中，所述第二连接部的侧面宽度呈渐缩状。
一种全景拍摄系统，包括：
上述的连接装置；
第一拍摄设备，设置于上述的连接装置上；
无人机，包括机架及设置在机架底部的第二拍摄设备，上述的连接装置可拆卸连接在所述机架顶部；以及
远程控制模块，设置于所述无人机上，用于控制所述无人机的飞行及全景拍摄。
上述的全景拍摄系统，连接装置可拆卸连接在无人机的机架顶部，并将第一拍摄设备安装于无人机上以实现全景拍摄，可重复使用、拆卸方便。
在其中一个实施例中，所述无人机还包括多个机翼，所述机架包括机身及设于机身上的多个机臂，每个机翼设置在相应一个机臂上，所述第二拍摄设备设于所述机身的底部。
在其中一个实施例中，两个相邻的所述机臂相接处形成第一凹陷部，另两个相邻的所述机臂相接处形成第二凹陷部，两个所述第二连接部分别夹设于所述第一凹陷部与第二凹陷部。
在其中一个实施例中，其特征在于，所述无人机还包括固定杆，所述固定杆设于所述机架底部，所述固定杆的一端与所述机架连接，所述固定杆的另一端与所述第二拍摄设备连接。
在其中一个实施例中，所述第一拍摄设备为便携式移动终端或全景摄像头。
附图说明
图1为本实施例的全景拍摄系统中设置连接装置的组合轴测图；
图2为图1中的连接装置的轴测图；
图3为另一实施例的全景拍摄系统中的连接装置的轴测图；
图4为又另一实施例的全景拍摄系统中的连接装置的轴测图；
图5为图2的侧视图；
图6为图2的俯视图；
图7为本实施例的全景拍摄系统中的远程控制模块的结构框图。
具体实施方式
下面结合附图及具体实施例对连接装置及全景拍摄系统做进一步说明。
请参考图1，一实施例的全景拍摄系统10包括无人机100、连接装置200、第一拍摄设备300及远程控制模块700。
请参考图1，无人机100包括机架110、机翼120、固定杆130及第二拍摄设备140。机架110包括机身111及设于机身上的多个机臂112，每个机翼120设置在相应一个机臂112上。第二拍摄设备140设于机架110的底部，具体地，机架110底部设有固定杆130，固定杆330的一端与机架110连接，固定杆330的另一端与第二拍摄设备140连接。由于第二拍摄设备140位于机架110的底部，且固定杆330与机架110固定连接。机架110及机翼120会对第二拍摄设备140造成遮挡，拍摄角度受限，第二拍摄设备140无法实现全景拍摄。
请参考图1及图2，连接装置200包括第一连接部210与第二连接部220，用于将第一拍摄设备300安装在无人机100上。本实施方式中，第一连接部210与第二连接部220为一体式结构。在其他实施方式中，第一连接部210与第二连接部220还可以卡接。本实施方式中，由第一连接部210的下端延伸而出两个第二连接部220。在其他实施方式中，由第一连接部210的下端还可以延伸而出四个或多个第二连接部220。本实施方式中，第一连接部210呈长方体状。在其他实施方式中，第一连接部还可以呈圆柱状、棱柱状或球状。进一步地，为使连接装置200更好地与无人机100贴合，第一连接部210与第二连接部220呈弧形。
请参考图1，连接装置200可拆卸连接在机架110的顶部，具体地，无人机100的两个相邻的机臂112相接处形成第一凹陷部113，另两个相邻的机臂112相接处形成第二凹陷部114，连接装置200的两个第二连接部220分别夹设于第一凹陷部113与第二凹陷部114。进一步地，本实施方式中，为方便连接装置200夹持在无人机100上，请参考图2，两个第二连接部220相向向内弯曲呈弧形。进一步地，请参考图1、图2及图5，为使连接装置200与无人机100更好地配合，第二连接部220的侧面宽度呈渐缩状，以使第二连接部与第一凹陷部113与第二凹陷部114更贴合。
在其中一实施方式中，请参考图3，连接装置400包括第一连接部410与第二连接部420，第一连接部410与第二连接部420可以为一体式结构或卡接。第一连接部410的上端设有容纳槽411，第一拍摄设备300设置于容纳槽411内。由第一连接部410的下端延伸而出两个第二连接部420，两个第二连接部420相向向内弯曲呈弧形。进一步地，在两个第二连接部420的底部加设翻折部421。连接装置400可拆卸地连接在机架110的顶部，具体地，两个第二连接部420夹设于第一凹陷部113与第二凹陷部114时，翻折部421可以扣在凹陷处，以防止拍摄过程中连接装置400掉落或松动。翻折部421与第二连接部320的相接处可以呈夹角或呈弧形，翻折部420的侧面宽度还可以呈渐缩状以方便卡合。
在其中一实施方式中，请参考图4，连接装置600包括第一连接部410与第二连接部620，第一连接部610与第二连接部620卡接在一起。第一连接部610的上端设有容纳槽611，第一拍摄设备300设置于容纳槽611内。由第一连接部610的下端延伸而出两个第二连接部620，两个第二连接部620相向向内弯曲呈弧形。进一步地，两个第二连接部620的端部可以抵接且通过卡扣连接。连接装置600可拆卸地连接在机架110的顶部，具体地，先将两个第二连接部620分别夹设于第一凹陷部113与第二凹陷部114，再将两个第二连接部620的端部卡接在一起，以防止无人机100在运动时，连接装置600掉落或松动。
第一拍摄设备300设置于连接装置200上，具体地，请参考图1及图2，第一连接部210的上端设有容纳槽211，第一拍摄设备300设置于容纳槽211内。本实施方式中，容纳槽211的开口方向朝向远离第二连接部220的一侧，即开口方向朝上，且容纳槽211未贯穿第一连接部210的底部以防止第一拍摄设备300松动。本实施方式中，请参考图2及图6，第一连接部210上设有一个容纳槽211。在其他实施方式中，第一连接部210上还可设置两个或多个相邻的容纳槽211，以容纳第一拍摄设备300。具体地，第一拍摄设备300为可拍摄全景的智能手机或全景摄像头，在无人机100运动过程中，可拍摄全景。
远程控制模块700，设置于无人机100上，包括飞行控制子模块710、全景拍摄子模块720、图像采集子模块730及无线传输子模块740。其中飞行控制子模块710，用于控制所述无人机的飞行；全景拍摄子模块720，用于控制第一拍摄设备300进行全景拍摄；图像采集子模块730，用于采集图像信息；无线传输子模块740，将图像采集模块730的采集信息通过无线方式传输至电脑或移动终端。
无人机100的全景拍摄步骤如下：
(1)通过飞行控制子模块710，控制无人机100运载第一拍摄设备300至预设的拍摄位置；
(2)无人机100至预设位置后，通过全景拍摄子模块720进行全景拍摄，并通过图像采集子模块730采集图像信息；
(3)通过无线传输子模块740，将所采集的图像信息传输至电脑或移动终端。
上述的连接装置200，第一连接部210设有容纳第一拍摄设备300的容纳槽211，第二连接部220用于夹持于无人机100上，结构简单、使用方便；上述的全景拍摄系统10，连接装置200可拆卸连接在无人机100的机架110顶部，并将第一拍摄设备300安装于无人机100上以实现全景拍摄，可重复使用、拆卸方便，全景拍摄可通过远程控制模块700控制，操作便捷。
以上实施例的各技术特征可以进行任意的组合，为使描述简洁，未对上述实施例中的各个技术特征所有可能的组合都进行描述，然而，只要这些技术特征的组合不存在矛盾，都应当认为是本说明书记载的范围。
以上实施例仅表达了本实用新型的几种实施方式，其描述较为具体和详细，但并不能因此而理解为对实用新型专利范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本实用新型的保护范围。因此，本实用新型专利的保护范围应以所附权利要求为准。


	说 明 书 附 图
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