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	（54）实用新型名称
     一种停机坪装置和地质灾害探测系统
	


	（57）摘要
     本实用新型实施例提供一种停机坪装置和地质灾害的探测系统，涉及电子设备技术领域。其中，停机坪装置包括：控制芯片、壳体、升降器、支撑板和盖体，壳体开口的一侧和盖体围成密闭的空间，用于放置所述无人机装置，升降器的底部与壳体的内部固定，升降器的顶部支撑支撑板，支撑板用于放置无人机装置，控制芯片与升降器和盖体连接，用于接收控制终端发送的飞行指令，并控制升降器升高以及控制盖体打开。
	



	权 利 要 求 书


1.一种停机坪装置，其特征在于，所述停机坪装置包括:控制芯片、壳体、升降器、支撑板和盖体；
所述壳体开口的一侧和所述盖体围成密闭的空间，用于放置无人机装置；
所述升降器的底部与所述壳体的内部固定，所述升降器的顶部支撑所述支撑板，所述支撑板用于放置无人机装置；
所述控制芯片与所述升降器和所述盖体连接，用于接收控制终端发送的飞行指令，并控制所述升降器升高以及控制盖体打开。
2.根据权利要求1所述的装置，其特征在于，所述壳体开口一侧的相对的两个边缘设置有滑轨，所述盖体沿所述滑轨滑动。
3.根据权利要求2所述的装置，其特征在于，所述盖体为两部分。
4.根据权利要求1所述的装置，其特征在于，所述升降器为伸缩杆。
5.根据权利要求4所述的装置，其特征在于，所述升降器为两个。
6.一种地质灾害探测系统，其特征在于，所述系统包括:控制终端、无人机装置和如权利要求1-5任一项所述的停机坪装置；
所述控制终端，用于发送飞行指令给所述无人机装置和停机坪装置；
所述无人机装置放置于所述停机坪装置中，用于接收所述飞行指令，并起飞。
7.根据权利要求6所述的系统，其特征在于，所述无人机装置包括:控制板、扩音器和投放控制机；
控制板分别与扩音器和投放控制机连接，用于接收控制终端发送的语音信息和投放指令；
扩音器，用于播放语音信息；
投放控制机，用于根据投放指令，并投放物品。


	说 明 书


一种停机坪装置和地质灾害探测系统
技术领域
本实用新型属于电子设备技术领域，尤其涉及一种停机坪装置和地质灾害探测系统。
背景技术
无人机是目前应用广泛的一种电子设备，可以方便的获取各种信息。由于无人机的体积较小，零件较多，在平常携带的时候会用盒子来进行包装，但在使用的过程中，需要将无人机取出，放置在空地上才能起飞，操作很不方便。
实用新型内容
本实用新型提供一种停机坪装置和地质灾害探测系统，旨在解决无人机起飞时，需要将无人机从包装盒中取出，操作繁琐的问题。
本实用新型第一方面提供一种停机坪装置，该装置包括：控制芯片、壳体、升降器、支撑板和盖体；
所述壳体开口的一侧和所述盖体围成密闭的空间，用于放置所述无人机装置；
所述升降器的底部与所述壳体的内部固定，所述升降器的顶部支撑所述支撑板，所述支撑板用于放置所述无人机装置；
所述控制芯片与所述升降器和所述盖体连接，用于接收控制终端发送的飞行指令，并控制所述升降器升高以及控制盖体打开。
本实用新型第二方面提供的一种地质灾害探测系统，所述系统包括：控制终端、无人机装置和第一方面提供的所述的停机坪装置；
所述控制终端，用于发送飞行指令给所述无人机装置和停机坪装置；
所述无人机装置放置于所述停机坪装置中，用于接收所述飞行指令，并起飞。
本实用新型提供的一种停机坪装置和地质灾害探测系统，通过接收控制终端发送的飞行指令后，即可打开停机坪的盖体，升高升降器，使无人机装置直接起飞，简化了操作。
附图说明
为了更清楚地说明本实用新型实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例或现有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本实用新型的一些实施例。
图1是本实用新型第一实施例提供的停机坪装置的结构示意图；
图2是本实用新型第二实施例提供的一种地质灾害探测系统的结构示意图。
具体实施方式
为使得本实用新型的实用新型目的、特征、优点能够更加的明显和易懂，下面将结合本实用新型实施例中的附图，对本实用新型实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本实用新型一部分实施例，而非全部实施例。基于本实用新型中的实施例，本领域技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本实用新型保护的范围。
请参照图1，图1示出了停机坪装置的结构示意图，其中，停机坪装置包括控制芯片、壳体101、升降器102、支撑板103和盖体104。
壳体101开口的一侧和盖体643围成密闭的空间，用于放置无人机装置。
具体地，壳体101可以为组装结构，也可以为一体成型结构。壳体101和盖体104围成的空间可以为正方体结构、圆柱体结构或矩形结构等其它用于放置物体的空间结构。壳体所选用的材料可以为塑料或金属。
优选地，壳体101围成的空间为矩形，其尺寸为50cm*40cm*50cm。
具体地，盖体104覆盖壳体101的开口。
本实用新型的一个实施例，盖体104的一侧与壳体101的开口从一侧边缘固定，且盖体104可以围绕壳体101的开口处一侧边缘旋转。当接收到飞行指令后，盖体104沿着固定的边缘处旋转打开，以使无人机装置502飞出。
本实用新型的另一个实施例，壳体101的开口处相对的两个边缘设有滑轨。盖体104包括两个部分，其中，两部分的边缘分别沿开口处边缘的滑轨滑动。当接收到飞行指令后，盖体104的两部分沿着滑轨滑动，其中间打开，以使无人机装置飞出。
升降器102的底部与壳体101的内部固定，升降器102的顶部支撑板103，支撑板103用于放置无人机装置。
具体地，升降器102可以为伸缩杆，也可以为由多个杆折叠形成的升降装置。其中，升降器102可以为多个，也可以为一个。优选地，升降器102为2个。
具体地，支撑板103置于升降器的顶部，形成一平台，用于放置无人机装置。
本实用新型提供的一种停机坪装置，通过接收控制终端发送的飞行指令后，即可打开停机坪的盖体，升高升降器，使无人机装置直接起飞，简化了操作。
请参阅图2，图2为本实用新型第二实施例提供的一种地质灾害探测系统，系统包括：控制终端201、无人机装置202和停机坪装置203。
控制终端201，用于发送飞行指令给无人机装置202和停机坪装置203。
无人机装置202放置于停机坪装置203中，用于接收飞行指令，并起飞。
停机坪装置203的具体结构请参照图1所示的第一实施例，在此不再赘述。
进一步地，无人机装置202，包括：控制板、扩音器和投放控制机。
控制板分别与扩音器和投放控制机连接，用于接收控制终端发送的语音信息和投放指令。
扩音器，用于播放语音信息。
投放控制机，用于根据投放指令，并投放物品。
本实用新型提供的一种地质灾害的探测系统，通过接收控制终端发送的飞行指令后，即可打开停机坪的盖体，升高升降器，使无人机装置直接起飞，简化了操作。
以上所述仅为本实用新型的较佳实施例而已，并不用以限制本实用新型，凡在本实用新型的精神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本实用新型的保护范围之内。


	说 明 书 附 图
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