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	（54）实用新型名称
     一种电机转速测量仪
	


	（57）摘要
     本实用新型公开了一种电机转速测量仪，包括用于固定连接在电机的转动轴上的磁铁载具，固定设置在所述磁铁载具内并沿所述电机的转动轴线对称排布的磁铁，贯穿所述磁铁载具且位于所述磁铁的对称轴线上的感应器固定台，所述感应器固定台用于可拆卸连接感应器并使感应器位于所述磁铁形成的磁场内。通过带动石墨烯传感器周边的磁场进行转动，旋转变化的磁场中的石墨烯传感器感应磁性变化进行测量电机转速，精准地测量和监控电机的实时转速。
	



	权 利 要 求 书


1.一种电机转速测量仪，其特征在于，包括用于固定连接在电机的转动轴上的磁铁载具，固定设置在所述磁铁载具内并沿所述电机的转动轴线对称排布的磁铁，贯穿所述磁铁载具且位于所述磁铁的对称轴线上的感应器固定台，所述感应器固定台用于可拆卸连接感应器并使感应器位于所述磁铁形成的磁场内；所述感应器为石墨烯感应器。
2.根据权利要求1所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述磁铁载具包括磁铁安装板，在所述磁铁安装板朝向电机的表面上开设有感应定位孔，在所述感应定位孔中轴对称的两侧分别开设有磁铁安装槽；
所述感应器固定台位于所述感应定位孔中，所述磁铁位于所述磁铁安装槽中。
3.根据权利要求2所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述磁铁安装板的两端分别开设有侧面螺纹孔，所述侧面螺纹孔贯通所述磁铁安装槽，所述侧面螺纹孔内连接有固定螺钉，所述固定螺钉的末端抵靠固定所述磁铁。
4.根据权利要求2所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述磁铁载具还包括有位于磁铁安装板的两端分别固定设置的连接板，在两端的连接板之间固定连接有载具上架，所述载具上架固定连接所述电机的转动轴。
5.根据权利要求4所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述载具上架上与电机的转动轴通过台阶轴相连接，所述台阶轴的一端固定连接在所述载具上架上，所述台阶轴的另一端用于固定连接电机的转动轴；
还包括有测试支架，所述台阶轴转动设置在所述测试支架上。
6.根据权利要求5所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述测试支架包括顶板，所述顶板上卡嵌有法兰轴承，所述台阶轴卡嵌在所述法兰轴承的内圈中并贯通所述顶板。
7.根据权利要求6所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述台阶轴靠电机的一端设置有轴环，所述台阶轴上套设有推力滚针轴承，所述推力滚针轴承位于所述轴环与所述顶板之间；所述台阶轴靠近电机的一端用于通过联轴器固定连接电机的转动轴。
8.根据权利要求6所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述顶板上固定设置有电机安装架，所述电机安装架围绕所述台阶轴，所述电机安装架用于对电机进行支撑，在所述电机安装架上固定设置有电机固定架，所述电机固定架用于包裹电机并对电机进行固定。
9.根据权利要求6所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述测试支架还包括底座，所述底座与所述顶板之间通过支撑梁进行固定连接，所述支撑梁设置有三根，所述三根支撑梁呈三角形分布。
10.根据权利要求9所述的电机转速测量仪，其特征在于，所述底座上固定设置有感应器安装台，所述感应器固定台插接在所述感应器安装台上。


	说 明 书


一种电机转速测量仪
技术领域
本实用新型涉及转速传感器领域，尤其涉及的是一种电机转速测量仪。
背景技术
市场上销售的用于测量电机转速的磁性传感器有三大类，霍尔效应式，磁阻效应式和各向异性磁阻效应式，但是这三大类的磁性传感器所采用的制造材料主要是磁性合金和稀土半导体。
但市场上暂无销售利用石墨烯自旋增强效应来测量电机转速的传感仪器，石墨烯材料的磁效应进行自旋增强用于制作电机的测速传感器并没有出现相关设备。石墨烯材料的磁效应进行自旋增强的原理：在衬底上通过ECR进行石墨烯纳晶碳膜的沉积，其在室温下具备霍尔效应，即对磁场有所感应。
因此，现有技术还有待于改进和发展。
实用新型内容
鉴于上述现有技术的不足，本实用新型的目的在于提供一种电机转速测量仪，旨在用于具有霍尔效应传感器制作的测量仪，特别是通过石墨烯传感器的自旋增强效应，通过带动石墨烯传感器周边的磁场进行转动，旋转变化的磁场中的石墨烯传感器感应磁性变化进行测量电机转速，精准地测量和监控电机的实时转速。
本实用新型的技术方案如下：
一种电机转速测量仪，其中，包括用于固定连接在电机的转动轴上的磁铁载具，固定设置在所述磁铁载具内并沿所述电机的转动轴线对称排布的磁铁，贯穿所述磁铁载具且位于所述磁铁的对称轴线上的感应器固定台，所述感应器固定台用于可拆卸连接感应器并使感应器位于所述磁铁形成的磁场内。
进一步，所述磁铁载具包括磁铁安装板，在所述磁铁安装板朝向电机的表面上开设有感应定位孔，在所述感应定位孔中轴对称的两侧分别开设有磁铁安装槽；
所述感应器固定台位于所述感应定位孔中，所述磁铁位于所述磁铁安装槽中。
进一步，所述磁铁安装板的两端分别开设有螺纹孔，所述螺纹孔贯通所述磁铁安装槽，所述侧面螺纹孔内连接有固定螺钉，所述固定螺钉的末端抵靠固定所述磁铁。
进一步，所述磁铁载具还包括有位于磁铁安装板的两端分别固定设置的连接板，在两端的连接板之间固定连接有载具上架，所述载具上架固定连接所述电机的转动轴。
进一步，所述载具上架上与所述电机的转动轴通过台阶轴相固定，所述台阶轴的一端固定连接在所述载具上架上，所述台阶轴的另一端用于固定连接电机；
还包括有测试支架，所述台阶轴转动设置在所述测试支架上。
进一步，所述测试支架包括顶板，所述顶板上卡嵌有法兰轴承，所述台阶轴卡嵌在所述法兰轴承的内圈中并贯通所述顶板。
进一步，所述台阶轴靠电机的一端设置有轴环，所述台阶轴上套设有推力滚针轴承，所述推力滚针轴承位于所述轴环与所述顶板之间；所述台阶轴靠近电机的一端用于通过联轴器固定连接电机的转动轴。
进一步，所述顶板上固定设置有电机安装架，所述电机安装架围绕所述台阶轴，所述电机安装架用于对电机进行支撑，在所述电机安装架上固定设置有电机固定架，所述电机固定架用于包裹电机并对电机进行固定。
进一步，所述测试支架还包括底座，所述底座与所述顶板之间通过支撑梁进行固定连接，所述支撑梁设置有三根，所述三根支撑梁呈三角形分布。
进一步，所述底座上固定设置有感应器安装台，所述感应器固定台插接在所述感应器安装台上。
与现有技术相比，本实用新型提出的一种电机转速测量仪，本实用新型提出的一种电机转速测量仪，通过感应器固定台固定感应器不动，待测电机带动磁铁载具上的磁铁转动，而产生角度周期性变化的磁场，感应器在角度周期变化的磁场中检测到磁场的变化周期从而计算出提供动力的被测电机的转速，特别是使用石墨烯感应器，通过在石墨烯感应器上施加周期变化的磁场，引起石墨烯材料的自旋增强磁效应，更精准地测量和监控电机的实时转速。
附图说明
图1为本实用新型一种电机转速测量仪的实施例的结构示意图；
图2为本实用新型一种电机转速测量仪的实施例的剖视图；
图3为本实用新型一种电机转速测量仪的实施例的爆炸图；
图中各标号：100、磁铁载具；110、磁铁安装板；111、感应定位孔；112、磁铁安装槽；113、侧面螺纹孔；120、连接板；130、载具上架；131、方形槽；132、锁紧螺钉；140、滑槽；150、滑块；200、磁铁；300、感应器固定台；400、测试支架；410、底座；420、顶板；430、支撑梁；431、支撑杆；432、上支撑台；433、下支撑台；500、感应器安装台；600、法兰轴承；610、台阶轴；611、轴环；612、方头端；620、推力滚针轴承；700、电机安装架；710、电机固定架。
具体实施方式
本实用新型提供了一种电机转速测量仪，为使本实用新型的目的、技术方案及效果更加清楚、明确，以下参照附图并举实例对本实用新型进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本实用新型，并不用于限定本实用新型。
如图1所示，本实用新型提供了一种电机转速测量仪，用于霍尔效应感应器，特别是石墨烯感应器测量转速，包括与电机(图示中未画出)固定连接并与电机同步转动的磁铁载具100，所述电机为被测电机，在所述磁铁载具100内设置有多个磁铁200，多个所述磁铁200沿所述电机的转动轴线对称排布，使所述磁铁200所形成的磁场的磁感线与所述电机的转动轴线垂直。所述磁铁载具100上贯穿设置有感应器固定台300，感应器固定台300位于所述磁铁200的对称轴线上，所述感应器固定台300用于可拆卸连接感应器(图示中未画出)，本实施例中的感应器为石墨烯感应器，感应器位于所述磁铁200形成的磁场内，因此感应器位于所述转动轴线上。感应器也可以为其他霍尔效应感应器，也可用于电机测试。因此所述磁铁载具100转动，感应器固定台300固定不动，磁铁载具100上的磁铁200产生的磁场由于磁铁载具100的转动，而产生角度周期性变化的磁场。
本方案中的感应器在角度周期变化的磁场中检测到磁场的变化周期从而计算出提供动力的被测电机的转速，特别是使用石墨烯感应器。通过在石墨烯感应器上施加周期变化的磁场，引起石墨烯材料的自旋增强磁效应，更精准地测量和监控电机的实时转速。
如图1、图2所示，本实施例的具体结构为：包括有测试支架400，测试支架400沿竖直方向设置，所述测试支架400用于支撑整个测量仪结构，所述测试支架400包括底座410，位于底座410上方的顶板420，所述底座410与顶板420之间设置有若干支撑梁430，通过支撑梁430实现支撑，本实施例中设置的支撑梁430有三根，三根支撑梁430呈三角形分布，具体可以为等边三角形分布，所述底座410与所述顶板420也均采用三角形板，这样在相互结构限制下，使测量仪在运转时外部结构非常稳定，解决了电动机在运行时由于晃动而导致磁场不稳定问题。
在所述底座410上沿竖直方向固定设置有感应器安装台500，所述感应器安装台500上开设有固定台定位孔(图示中未标注)，所述感应器固定台300插接在所述固定台定位孔中，从而实现感应器固定台300与感应器安装台500之间的固定，而且插拔连接，方便安装与拆卸感应器。
如图2、图3所示，在所述顶板420上开设有通孔，通孔位于顶板420中心，通孔中卡嵌有法兰轴承600，在所述法兰轴承600的内圈中卡嵌有台阶轴610，台阶轴610贯通所述顶板420，台阶轴610的一端位于顶板420以上，台阶轴610的另一端位于顶板420以下，台阶轴610位于顶板420上的一端用于通过联轴器(图示中未画出)固定连接电机，即待测电机。具体结构为，在所述顶板420上通过螺钉固定设置有电机安装架700，所述电机安装架700围绕所述台阶轴610，所述电机安装架700用于对电机进行支撑，在所述电机安装架700上通过螺钉固定设置有电机固定架710，所述电机固定架710用于包裹电机并对电机进行固定，这样，待测电机直接可放置于电机固定架710中，再通过联轴器与台阶轴610的上端进行固定，电机固定架710卡嵌电机，解决了电机转动时自身抖动导致磁场不稳定问题。
在所述台阶轴610靠电机的一端设置有轴环611，所述台阶轴610上套设有推力滚针轴承620，所述推力滚针轴承620位于所述轴环611与所述顶板420之间；台阶轴610通过推力滚针轴承620与法兰轴承600固定于顶板420上，推力滚针轴承620可防止台阶轴610的传动过程中的抖动，从而避免了台阶轴610在传动过程抖动导致磁场不稳定问题。
所述台阶轴610的下端固定连接磁铁载具100，本实施例中连接位置位于磁铁载具100的中心。所述磁铁载具100包括磁铁安装板110、位于所述磁铁安装板110两端的连接板120，在两端的连接板120之间且固定连接在两连接板120上的载具上架130；所述连接板120沿竖直方向设置，所述载具上架130与所述台阶轴610固定连接，具体方式为，在所述台阶轴610的末端开设为方头端612，在所述载具上架130上开设有用于卡嵌方头端612的方形槽131，所述台阶轴610的方头端612底面开设螺纹孔，通过锁紧螺钉132螺接实现台阶轴610与载具上架130的固定。
在所述载具上架130的下表面两端位置分别开设有滑槽140，在两端的连接板120的上表面上分别固定安装有滑块150，所述滑块150可直接推入到滑槽140中实现卡嵌固定，方便载具上架130与下方磁铁安装板110的安装与拆卸。
所述磁铁载具100的磁铁安装板110朝向电机的表面上(上表面)开设有感应定位孔111，在所述感应定位孔111对称的两侧分别开设有磁铁安装槽112；所述感应器固定台300位于所述感应定位孔111中，所述磁铁安装槽112为方形，朝向磁铁安装板110的两端延伸，所述磁铁200位于所述磁铁安装槽112中。这样在感应定位孔111中放置感应器，所述感应器两侧对称设置磁铁200，且所述感应器位于所述台阶轴610的旋转中心位置，从而使磁铁200产生垂直与旋转轴线的磁感线。
如图1、图3所示，所述磁铁安装板110的两端分别开设有侧面螺纹孔113，所述侧面螺纹孔113贯通所述磁铁安装槽112，所述侧面螺纹孔113内连接有固定螺钉(图示中未画出)，所述固定螺钉的末端抵靠固定所述磁铁200。所述固定螺钉为塑料螺钉，通过拧动塑料螺钉，使塑料螺钉的末端抵紧磁铁200，使磁铁200能完全卡嵌在所述磁铁安装槽112内，起到方便拆卸磁铁200，起到固定磁铁200的作用，解决了转动时磁铁200抖动导致磁场不稳定的问题。也可根据测量的需求更换不同样式磁铁200，实现不同规模的测试。
本实用新型通过载具上架130上开滑槽140，固定连接在连接板120的上端滑块150，磁铁安装板110的两端开有侧面螺纹孔113、通过拧入塑料螺丝固定磁铁200，起到方便拆卸磁铁200的作用。通过台阶轴610的轴线(旋转轴线)与感应器固定台300及感应器在同一轴线上，且感应器固定台300穿过磁铁载具100的感应定位孔111，感应定位孔111也设置在磁铁载具100的中心，两侧放置磁铁200，使理论最大磁场增大。
如图2所示，为使结构稳定，所述支撑梁430的结构包括竖直设置的支撑杆431，位于支撑杆431上端的上支撑台432，以及位于支撑杆431下端的下支撑台433，所述顶板420通过螺钉固定在所述上支撑台432上，上支撑台432对顶板进行支撑，所述底座410通过螺钉固定在所述下支撑台433的下方，为使底座410稳定放置，所述螺钉固定的位置均开设为沉孔结构。
综上所述，本实用新型提出的一种电机转速测量仪，通过感应器固定台固定感应器不动，待测电机带动磁铁载具上的磁铁转动，而产生角度周期性变化的磁场，感应器在角度周期变化的磁场中检测到磁场的变化周期从而计算出提供动力的被测电机的转速，特别是使用石墨烯感应器，通过在石墨烯感应器上施加周期变化的磁场，引起石墨烯材料的自旋增强磁效应，更精准地测量和监控电机的实时转速。
应当理解的是，本实用新型的应用不限于上述的举例，对本领域普通技术人员来说，可以根据上述说明加以改进或变换，所有这些改进和变换都应属于本实用新型所附权利要求的保护范围。
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