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（73）专利权人 [深圳大学]

地址 广东省深圳市南山区南海大道3688号

（72）发明人 [石红雁, 林晓科, 陈上彪, 张琪生, 林嘉荣, 池千宏, 梁肇峰]
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	（54）实用新型名称
     货物存取系统
	


	（57）摘要
     本实用新型提供了一种货物存取系统，包括底座，还包括形成于底座上方的存货口和取货口，设置于底座上方且相互叠层设置的多个存货单元，位于多个存货单元下方的第一传输单元和第二传输单元，活动设置于底座上方的用于将货物传送至各存货单元和第二传输单元的升降运输单元，用于将货物推送至升降运输单元的多个推货单元，以及分别电性连接于各存货单元、第一传输单元、第二传输单元、升降运输单元、以及各推货单元的控制单元；第一传输单元正对于存货口并用于将货物传送至升降运输单元，第二传输单元用于将货物传送至取货口，各存货单元可相互独立转动并分别正对于各推货单元。如此，可在无需移步的前提下快速进行大量货物的存取工作，提高效率。
	



	权 利 要 求 书


1.货物存取系统，包括底座，其特征在于：还包括形成于所述底座上方的存货口和取货口，设置于所述底座上方且相互叠层设置的多个存货单元，设置于所述底座上并位于多个所述存货单元下方的第一传输单元和第二传输单元，活动设置于所述底座上方的用于将货物传送至各所述存货单元和所述第二传输单元的升降运输单元，用于将所述货物推送至所述升降运输单元的多个推货单元；所述第一传输单元正对于所述存货口并用于将货物传送至所述升降运输单元，所述第二传输单元用于将货物传送至所述取货口，各所述存货单元可相互独立转动并分别正对于各所述推货单元；所述货物存取系统还包括分别电性连接于各所述存货单元、所述第一传输单元、所述第二传输单元、所述升降运输单元、以及各所述推货单元的控制单元。
2.如权利要求1所述的货物存取系统，其特征在于：所述存货单元包括设置于所述第一传输单元和所述第二传输单元上方的支撑盘，间隔设置于所述支撑盘上方的储存盘，以及设置于所述支撑盘上且用于驱动所述储存盘旋转的第一舵机；所述第一舵机与所述控制单元电性连接。
3.如权利要求2所述的货物存取系统，其特征在于：所述存货单元还包括设置于所述支撑盘上的多个轴承架，固定连接于各所述轴承架且支撑于所述支撑盘与所述储存盘之间的多个轴承；所述储存盘上开设有环形槽，各所述轴承的外圈伸入于所述环形槽内且与所述储存盘形成滑动配合。
4.如权利要求1至3任一项所述的货物存取系统，其特征在于：所述升降运输单元包括分设于所述第一传输单元相对两侧的用于传送货物至各所述存货单元的两第一升降机构，以及位于所述第二传输单元一侧的用于传送货物至所述第二传输单元的第二升降机构；所述第一升降机构和所述第二升降机构分别与所述控制单元电性连接。
5.如权利要求4所述的货物存取系统，其特征在于：所述第一升降机构包括活动穿过所述底座且沿竖直方向延伸的第一丝杠，平行于所述第一丝杠的第一光杆，套设于所述第一丝杠外周的第一丝杠螺母，设置于所述底座下方的用于驱动所述第一丝杠旋转的第一电机，连接于所述第一丝杠螺母的第一载货平台，以及设置于所述第一载货平台上的用于推动货物至各所述存货单元的第一摆杆组件；所述第一载货平台滑动套设于所述第一光杆外周，所述第一摆杆组件和所述第一电机分别与所述控制单元电性连接。
6.如权利要求4所述的货物存取系统，其特征在于：所述第二升降机构包括活动穿过所述底座且沿竖直方向延伸的第二丝杠，平行于所述第二丝杠的第二光杆，套设于所述第二丝杠外周的第二丝杠螺母，设置于所述底座下方的用于驱动所述第二丝杠旋转的第二电机，连接于所述第二丝杠螺母的第二载货平台，以及设置于所述第二载货平台上的用于推动货物至所述第二传输单元的第二摆杆组件；所述第二载货平台滑动套设于所述第二光杆外周，所述第二摆杆组件和所述第二电机分别与所述控制单元电性连接。
7.如权利要求6所述的货物存取系统，其特征在于：所述存货单元包括设置于所述第一传输单元和所述第二传输单元上方的支撑盘，间隔设置于所述支撑盘上方的储存盘；所述推货单元包括设置于所述储存盘一侧的基板，分别设置于所述基板上且相互围合形成有滑槽的两卡板，容设于所述滑槽内且伸出于所述滑槽外的推手，以及传动连接于所述推手且用于驱动所述推手推动所述货物至所述第二载货平台的第二舵机；所述推手与两所述卡板形成滑动配合，所述第二舵机与所述控制单元电性连接。
8.如权利要求5所述的货物存取系统，其特征在于：所述第一传输单元包括两第一带轮，套设于两所述第一带轮外周且正对与所述存货口的第一传送带，设于所述底座上的用于将所述货物推送至所述第一载货平台上的第三摆杆组件，以及连接于所述第一带轮且用于驱动所述第一带轮转动的第三电机；所述第三摆杆组件和所述第三电机分别电性连接于所述控制单元。
9.如权利要求8所述的货物存取系统，其特征在于：所述第一传输单元还包括设于所述第一传送带两侧的用于将所述货物在所述第一传送带上摆正的正位组件，以及分别用于安装两所述第一带轮的两安装板，一所述安装板与所述正位组件在沿着所述第一传送带延伸的方向上的距离可调，所述正位组件固定设置于所述底座上。
10.如权利要求5所述的货物存取系统，其特征在于：所述第二传输单元包括两第二带轮，套设于两所述第二带轮外周且正对于所述取货口的第二传送带，以及连接于所述第二带轮且用于驱动所述第二带轮转动的第四电机；所述第四电机电性连接于所述控制单元。


	说 明 书


货物存取系统
技术领域
本实用新型属于货物存取技术领域，更具体地说，是涉及一种货物存取系统。
背景技术
伴随着网络购物量的激增，快递的订单量也大幅度的增加，快递公司在快递聚集区(如：高校校园和密集小区)选择性地投放了传统的货物自动存取柜，但是，传统的货物自动存取柜在结构和功能上有很大的局限性和缺点。
例如，传统的货物自动存取柜的存货口和取货口是同一个地方，快递员投递的时候需首先扫码开箱，得知那个货箱是空的，即可以投放快件的货箱，然后带着货物走到空的货箱旁边，将货物投放到货箱里，才算完成一个货物的投放动作；相应的，取快递的人们也需要在扫码后待其相应的货箱开启，才能知道他的货物放在那里，同样需要移步才能拿到。
尽管对于取件人来说移步取走少量快递并不费时，但是对于工作量繁重且时间相对紧迫的快递工作人员来说，若投递每一货物均需要扫码-移步-投放-关箱-移步-再扫码的过程，其累计耗费的时间就不可小觑，严重拉低了快递工作人员的工作效率。
实用新型内容
本实用新型的目的在于提供一种货物存取系统，以解决现有技术中存在的快递投放过程冗长、效率低下的技术问题。
为实现上述目的，本实用新型采用的技术方案是：提供一种货物存取系统，包括底座，还包括形成于所述底座上方的存货口和取货口，设置于所述底座上方且相互叠层设置的多个存货单元，设置于所述底座上并位于多个所述存货单元下方的第一传输单元和第二传输单元，活动设置于所述底座上方的用于将货物传送至各所述存货单元和所述第二传输单元的升降运输单元，用于将所述货物推送至所述升降运输单元的多个推货单元；所述第一传输单元正对于所述存货口并用于将货物传送至所述升降运输单元，所述第二传输单元用于将货物传送至所述取货口，各所述存货单元可相互独立转动并分别正对于各所述推货单元；所述货物存取系统还包括分别电性连接于各所述存货单元、所述第一传输单元、所述第二传输单元、所述升降运输单元、以及各所述推货单元的控制单元。
进一步地，所述存货单元包括设置于所述第一传输单元和所述第二传输单元上方的支撑盘，间隔设置于所述支撑盘上方的储存盘，以及设置于所述支撑盘上且用于驱动所述储存盘旋转的第一舵机；所述第一舵机与所述控制单元电性连接。
进一步地，所述存货单元还包括设置于所述支撑盘上的多个轴承架，固定连接于各所述轴承架且支撑于所述支撑盘与所述储存盘之间的多个轴承；所述储存盘上开设有环形槽，各所述轴承的外圈伸入于所述环形槽内且与所述储存盘形成滑动配合。
进一步地，所述升降运输单元包括分设于所述第一传输单元相对两侧的用于传送货物至各所述存货单元的两第一升降机构，以及位于所述第二传输单元一侧的用于传送货物至所述第二传输单元的第二升降机构；所述第一升降机构和所述第二升降机构分别与所述控制单元电性连接。
进一步地，所述第一升降机构包括活动穿过所述底座且沿竖直方向延伸的第一丝杠，平行于所述第一丝杠的第一光杆，套设于所述第一丝杠外周的第一丝杠螺母，设置于所述底座下方的用于驱动所述第一丝杠旋转的第一电机，连接于所述第一丝杠螺母的第一载货平台，以及设置于所述第一载货平台上的用于推动货物至各所述存货单元的第一摆杆组件；所述第一载货平台滑动套设于所述第一光杆外周，所述第一摆杆组件和所述第一电机分别与所述控制单元电性连接。
进一步地，所述第二升降机构包括活动穿过所述底座且沿竖直方向延伸的第二丝杠，平行于所述第二丝杠的第二光杆，套设于所述第二丝杠外周的第二丝杠螺母，设置于所述底座下方的用于驱动所述第二丝杠旋转的第二电机，连接于所述第二丝杠螺母的第二载货平台，以及设置于所述第二载货平台上的用于推动货物至所述第二传输单元的第二摆杆组件；所述第二载货平台滑动套设于所述第二光杆外周，所述第二摆杆组件和所述第二电机分别与所述控制单元电性连接。
进一步地，所述推货单元包括设置于所述储存盘一侧的基板，分别设置于所述基板上且相互围合形成有滑槽的两卡板，容设于所述滑槽内且伸出于所述滑槽外的推手，以及传动连接于所述推手且用于驱动所述推手推动所述货物至所述第二载货平台的第二舵机；所述推手与两所述卡板形成滑动配合，所述第二舵机与所述控制单元电性连接。
进一步地，所述第一传输单元包括两第一带轮，套设于两所述第一带轮外周且正对与所述存货口的第一传送带，设于所述底座上的用于将所述货物推送至所述第一载货平台上的第三摆杆组件，以及连接于所述第一带轮且用于驱动所述第一带轮转动的第三电机；所述第三摆杆组件和所述第三电机分别电性连接于所述控制单元。
进一步地，所述第一传输单元还包括设于所述第一传送带两侧的用于将所述货物在所述第一传送带上摆正的正位组件，以及分别用于安装两所述第一带轮的两安装板，一所述安装板与所述正位组件在沿着所述第一传送带延伸的方向上的距离可调，所述正位组件固定设置于所述底座上。
进一步地，所述第二传输单元包括两第二带轮，套设于两所述第二带轮外周且正对与所述取货口的第二传送带，以及连接于所述第二带轮且用于驱动所述第二带轮转动的第四电机；所述第四电机电性连接于所述控制单元。
本实用新型提供的货物存取系统的有益效果在于：与现有技术相比，本实用新型货物存取系统包括有形成于底座上方的取货口和存货口，并通过正对于存货口的第一传输单元将货物运输至升降运输单元，再通过升降运输单元将货物运输至存货单元完成存货，如此，用户即可站定于同一地点，一一将货物通过存货口放置于第一传输单元上，即可在无需移步的前提下快速地将大量货物进行存储，极大程度地提高了工作效率；在需要取货时，通过控制单元控制推动单元将货物从存货单元上推送至升降运输单元上，再通过升降运输单元将货物运送至第二传输单元，最后通过该第二传输单元将货物传输至取货口供用户提取，如此，用户亦可在无需移步的前提下提取多个货物，减少了用户的取货用时。
附图说明
为了更清楚地说明本实用新型实施例中的技术方案，下面将对实施例或现有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本实用新型的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动性的前提下，还可以根据这些附图获得其他的附图。
图1为本实用新型实施例提供的货物存取系统的装配结构示意图一；
图2为本实用新型实施例提供的货物存取系统的装配结构示意图二；
图3为图1中A部分的放大结构示意图；
图4为本实用新型实施例提供的货物存取系统的装配结构示意图三；
图5为图4中B部分的放大结构示意图；
图6为本实用新型实施例提供的货物存取系统的局部结构示意图一；
图7为图6中C部分的放大结构示意图；
图8为图6中D部分的放大结构示意图；
图9为本实用新型实施例提供的货物存取系统的局部结构示意图二；
图10为本实用新型实施例提供的货物存取系统的局部结构示意图三；
其中，图中各附图标记：
K1、存货口；K2、取货口；10、底座；20、存货单元；30、第一传输单元；40、第二传输单元；50、升降运输单元；60、推货单元；21、支撑盘；22、储存盘；23、第一舵机；221、轮齿部；231、驱动齿轮；S、内环存货组件；24、轴承架；25、轴承；51、第一升降机构；52、第二升降机构；511、第一丝杠；512、第一光杆；514、第一电机；515、第一载货平台；516、第一摆杆组件；5151、第一安装部；5152、第一承载部；5161、第一摆杆；5161a、十字架；5161b、拨动部；521、第二丝杠；522、第二光杆；524、第二电机；525、第二载货平台；526、第二摆杆组件；5251、第二安装部；5252、第二承载部；5261、第二摆杆；5261a、摇摆部；5261b、顶出部；61、基板；62、卡板；63、推手；64、第二舵机；641、推动齿轮；631、推动部；632、传动部；31、第一带轮；32、第一传送带；33、第三摆杆组件；34、第三电机；331、第三摆杆；41、第二带轮；42、第二传送带；43、第四电机；35、正位组件；36、安装板；351、底板；352、竖板；353、横板；354、斜板；H、开口；361、安装主板；362、延伸板；M、支撑架；Q、凹槽。
具体实施方式
为了使本实用新型所要解决的技术问题、技术方案及有益效果更加清楚明白，以下结合附图及实施例，对本实用新型进行进一步详细说明。应当理解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本实用新型，并不用于限定本实用新型。
需要说明的是，当元件被称为“固定于”或“设置于”另一个元件，它可以直接在另一个元件上或者间接在该另一个元件上。当一个元件被称为是“连接于”另一个元件，它可以是直接连接到另一个元件或间接连接至该另一个元件上。
需要理解的是，术语“长度”、“宽度”、“上”、“下”、“前”、“后”、“左”、“右”、“竖直”、“水平”、“顶”、“底”“内”、“外”等指示的方位或位置关系为基于附图所示的方位或位置关系，仅是为了便于描述本实用新型和简化描述，而不是指示或暗示所指的装置或元件必须具有特定的方位、以特定的方位构造和操作，因此不能理解为对本实用新型的限制。
此外，术语“第一”、“第二”仅用于描述目的，而不能理解为指示或暗示相对重要性或者隐含指明所指示的技术特征的数量。由此，限定有“第一”、“第二”的特征可以明示或者隐含地包括一个或者更多个该特征。在本实用新型的描述中，“多个”的含义是两个或两个以上，除非另有明确具体的限定。
术语“摆正”，在本实用新型中应理解为将货物摆放在第一传送带32宽度方向上的中间位置。
请一并参阅图1至图2，现对本实用新型提供的货物存取系统进行说明。货物存取系统，包括底座10，还包括形成于底座10上方的存货口K1和取货口K2，设置于底座10上方且相互叠层设置的多个存货单元20，设置于底座10上并位于多个存货单元20下方的第一传输单元30和第二传输单元40，活动设置于底座10上方的用于将货物传送至各存货单元20和第二传输单元40的升降运输单元50，用于将货物推送至升降运输单元50的多个推货单元60；第一传输单元30正对于存货口K1并用于将货物传送至升降运输单元50，第二传输单元40用于将货物传送至取货口K2，各存货单元20可相互独立转动并分别正对于各推货单元60；货物存取系统还包括分别电性连接于各存货单元20、第一传输单元30、第二传输单元40、升降运输单元50、以及各推货单元60的控制单元。具体地，在本实用新型实施例中，包括有多个存货单元20、第一传输单元30、第二传输单元40、升降运输单元50、多个推货单元60，以及控制单元等几个主要部分。第一传输单元30与存货口K1正对，用于将从存货口K1放入的货物传输至升降运输单元50；升降运输单元50用于将货物运送至存货单元20上，且用于将货物运送至第二传输单元40上；存货单元20用于储存货物，而为了提高货物存取系统的货物容纳量，特设计有多个存货单元20，各存货单元20依靠支撑架M沿竖直方向相互叠层设置，如此可以减少水平方向上的空间占用量，另外，各存货单元20可独立转动，并分别与各推货单元60向正对；推货单元60用于将与其正对的存货单元20上的货物推送至升降运输单元50上；第二传输单元40用于将货物运输至取货口K2；控制单元(图未示)包括相互电性连接的控制模块、通信模块、存储模块和校对模块，控制模块用于控制上述各功能单元的运动，通信模块用于接收和传输货物的识别码以及货物在存货单元20上的位置信息，存储模块用于存储上述识别码和位置信息，校对模块用于将取货人提供的识别码与位置信息进行核对，并将与识别码核对一致的位置信息通过通信模块发送至控制模块，由控制模块根据内设程序控制上述各功能单元运动，并最终使与该位置信息对应的货物被上述各功能单元运输到取货口K2。
可以理解地，在本实施例中，每一货物上均应标记有识别码，在存放货物时，通过控制单元的通信模块扫描该识别码，并将其储存于控制单元的存储模块内，然后通过控制模块控制第一传输单元30、升降运输单元50运动，将货物运输至存货单元20的特定位置，又由通信模块将该位置信息传输于存储模块并与识别码相关联；需要取件的用户通过提供识别码，校对模块迅速在存储模块找到与该识别码关联的位置信息，并通过通信模块发送至控制模块，于是控制模块根据该位置信息控制相应的存货单元20转动，使处于该位置信息所指处的货物靠近推货单元60，接着控制推货单元60将货物推送至升降运输单元50，货物便最终被第二传输单元40传送至取货口K2。另外，本实施例提供的货物存取系统包括有相互独立的取货口K2和存货口K1，使得存货与取货可以同时进行，进一步方便了快递工作人员和普通用户的操作，节省了操作时间。
本实用新型提供的货物存取系统，与现有技术相比，包括有形成于底座10上方的取货口K2和存货口K1，并通过正对于存货口K1的第一传输单元30将货物运输至升降运输单元50，再通过升降运输单元50将货物运输至存货单元20完成存货，如此，用户即可站定于同一地点，一一将货物通过存货口K1放置于第一传输单元30上，即可在无需移步的前提下快速地将大量货物进行存储，极大程度地提高了工作效率；在需要取货时，通过控制单元控制推动单元将货物从存货单元20上推送至升降运输单元50上，再通过升降运输单元50将货物运送至第二传输单元40，最后通过该第二传输单元40将货物传输至取货口K2供用户提取，如此，用户亦可在无需移步的前提下提取多个货物，减少了用户的取货用时。
优选地，本实用新型实施例提供的货物存取系统还包括外壳(图未示)，外壳与上述底座10围合形成有具有存货口K1和取货口K2的容置空腔(图未示)，上述多个存货单元20、第一传输单元30、第二传输单元40、升降运输单元50、多个推货单元60，以及控制单元均容设于该容置空腔内，这样不仅能够对上述各单元进行防水防尘保护，还可以保证存入货物不被盗窃，也可避免因为其他外在因素而丢失。
优选地，本实用新型提供的货物存取系统，尤其应用于大学校园、大型小区等人口密集、物流压力大的快递自动存取操作；当然也可以应用于其他类型的货物存取，此处不作唯一限定。
进一步地，请一并参阅图1至图2，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，存货单元20包括设置于第一传输单元30和第二传输单元40上方的支撑盘21，间隔设置于支撑盘21上方的储存盘22，以及设置于支撑盘21上且用于驱动储存盘22旋转的第一舵机23；第一舵机23与控制单元电性连接。具体地，储存盘22与支撑板均呈空心圆环状，在储存盘22的内圈边缘设置有轮齿部221，并且该轮齿部221均匀布设于整个储存盘22的内圈，在支撑盘21上固定设置有多个第一舵机23，各第一舵机23均包括有电机和连接于电机的驱动齿轮231，驱动齿轮231位于储存盘22环内，并与其轮齿部221相啮合，如此，当需要存货时，用户通过存货口K1将货物放置于第一传输单元30上，第一传输单元30将货物传送至升降运输单元50，升降运输单元50来到储存盘22还具有空位的存货单元20的一层处，将货物推送至该空位处；当需要取货时，用户通过取货识别码与控制单元通信，控制单元控制放置有与该取货识别码对应的货物的储存盘22旋转，是其带动该货物运动至靠近推货单元60，然后控制推货单元60将货物从储存盘22上推送到升降运输单元50上，继而运输到第二传输单元40，并最终将货物传输到取货口K2处。
优选地，在本实施例中为了进一步提高货物存取系统的容纳量，并且不增加货物存取系统的空间占用量，在呈圆环状的存货单元20的环内，还可以加设多个相互叠层设置的内环存货组件S，该内环存货组件S结构与存货单元20结构的区别仅仅在于，其储存盘22的轮齿部221设置在外圈边缘，相应的用于驱动其转动的多个第一舵机23也位于储存盘22的环外；当然在各内环存货组件S的一侧也设置有用于将货物推送至升降运输单元50的推货单元60。
进一步地，请一并参阅图1至图5，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，存货单元20还包括设置于支撑盘21上的多个轴承架24，固定连接于各轴承架24且支撑于支撑盘21与储存盘22之间的多个轴承25；储存盘22上开设有环形槽(图未示)，各轴承25的外圈伸入于环形槽内且与储存盘22形成滑动配合。具体地，本实用新型实施例中包括有多个轴承架24和数量与轴承架24相同的轴承25，各轴承架24以相等的间隔固定设置于支撑盘21的顶面，各轴承25安装于各轴承架24上并沿着竖直平面内延伸；储存盘22的底面开设有沿着储存盘22的延伸方向延伸的环形槽，各轴承25外圈上端部伸入于该环形槽内并抵顶于环形槽槽底，如此，当第一舵机23带动储存盘22转动，储存盘22受轴承25的限制作用仅仅能够在水平面内做沿着环形槽延伸方向的移动，并且还因为轴承25本身可旋转的特性，使得第一舵机23所需要的提供的用于驱动储存盘22旋转的扭矩不需要很大，减小了摩擦，提高了旋转的效率。
进一步地，请一并参阅图6至图8，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，升降运输单元50包括分设于第一传输单元30相对两侧的用于传送货物至各存货单元20的两第一升降机构51，以及位于第二传输单元40一侧的用于传送货物至第二传输单元40的第二升降机构52；第一升降机构51和第二升降机构52分别与控制单元电性连接。具体地，两第一升降机构51分别位于第一传输单元30的相对两侧，如此，在其中一第一升降机构51运行的过程中，如果还有其他货品需要存入，那么另第一升降机构51便会紧接着运行，此时两台第一升降机构51能够交替工作，互不干扰，且此设置方式使得总有一第一升降机构51在待机，保证了货物安全并提高了运输效率；另外，本实用新型实施例提供的升降运输单元50还包括有第二升降机构52，该第二升降机构52分别靠近推货单元60和第二传输单元40，并且与控制单元电性连接，如此，即可在控制单元的控制下上升至任意存货单元20的高度，并靠近推货单元60，推货单元60将存放于与其正对的存货单元20上的货物推送至第二升降机构52上，第二升降机构52又在控制单元的控制下下降至第二传输单元40一侧，将货物推送到第二传输单元40上，并最终将货物传送至取货口K2。
优选地，本实施例中亦包括有两第二升降机构52，分设于第二传输单元40的相对两侧。
进一步地，请一并参阅图6至图8，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，第一升降机构51包括活动穿过底座10且沿竖直方向延伸的第一丝杠511，平行于第一丝杠511的第一光杆512，套设于第一丝杠511外周的第一丝杠螺母(图未示)，设置于底座10下方的用于驱动第一丝杠511旋转的第一电机514，连接于第一丝杠螺母的第一载货平台515，以及设置于第一载货平台515上的用于推动货物至各存货单元20的第一摆杆组件516；第一载货平台515滑动套设于第一光杆512外周，第一摆杆组件516和第一电机514分别与控制单元电性连接。具体地，第一升降机构51主要用于将第一传输单元30传送过来的货物运送至存货单元20的储存盘22处；该第一升降机构51包括有设置于底座10下方并与控制单元电性连接的第一电机514，以及连接于第一电机514且从底座10下方延伸至底座10上方的第一丝杠511，在第一丝杠511的外周套设有于其螺纹配合的第一丝杠螺母，如此在控制单元的控制下，第一电机514驱动第一丝杠511转动，即可带动第一丝杠螺母沿着丝杠的延伸方向上下移动；第一载货平台515与第一丝杠螺母固定连接，故可以随着第一丝杠螺母上下运动。
更具体地，第一载货平台515包括有连接于第一丝杠螺母的第一安装部5151，以及用于承载货物的第一承载部5152，第一摆杆组件516包括有电性连接于控制单元并固定连接于第一安装部5151的电机，以及连接于该电机的第一摆杆5161，该第一摆杆5161包括连接于电机的十字架5161a，以及连接于该十字架5161a的拨动部5161b；如此，当货物随第一承载部5152下移至第二传输单元40一侧，则通过控制单元控制电机转动带动十字架5161a与拨动部5161b绕着电机输出轴转动，进而将货物推送到储存盘22上。并且在第一安装部5151上开设有通孔，同样沿竖直方向延伸的第一光杆512活动穿过该通孔并位于第一丝杠511的一侧；如此，使得第一安装部5151仅剩下沿竖直方向平移的自由度，从而保证了第一载货平台515的稳定上升和下降。这里，第一摆杆5161的十字架5161a结构是为了增加其结构强度，减少第一摆杆5161因推动重量较大的货物而存在的断裂风险。
在本实施例中，该拨动部5161b呈直线形杆状，在本实用新型的其他实施例中，该拨动部5161b还可以为折线形杆状，以防止拨动部5161b与货物打滑，从而提高货物运输的可靠性。
进一步地，请一并参阅图6至图8，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，第二升降机构52包括活动穿过底座10且沿竖直方向延伸的第二丝杠521，平行于第二丝杠521的第二光杆522，套设于第二丝杠521外周的第二丝杠螺母(图未示)，设置于底座10下方的用于驱动第二丝杠521旋转的第二电机524，连接于第二丝杠螺母的第二载货平台525，以及设置于第二载货平台525上的用于推动货物至第二传输单元40的第二摆杆组件526；第二载货平台525滑动套设于第二光杆522外周，第二摆杆组件526和第二电机524分别与控制单元电性连接。具体地，第二升降机构52主要用于将推货单元60推送过来的货物运送至第二传输单元40处；该第二升降机构52包括有设置于底座10下方并与控制单元电性连接的第二电机524，以及连接于第二电机524且从底座10下方延伸至底座10上方的第二丝杠521，在第二丝杠521的外周套设有于其螺纹配合的第二丝杠螺母，如此在控制单元的控制下，第二电机524驱动第二丝杠521转动，即可带动第二丝杠螺母沿着第二丝杠521的延伸方向上下移动；第二载货平台525与第二丝杠螺母固定连接，故可以随着第二丝杠螺母上下运动。
更具体地，第二载货平台525包括有连接于第二丝杠螺母的第二安装部5251，以及用于承载货物的第二承载部5252，第二摆杆组件526包括有电性连接于控制单元并固定连接于第二安装部5251的电机，以及连接于该电机的第二摆杆5261，该第二摆杆5261包括一端连接于电机的摇摆部5261a，以及连接于该摇摆部5261a另一端的顶出部5261b；如此，当货物随第二承载部5252下移至第二传输单元40一侧，则通过控制单元控制电机转动带动摇摆部5261a与顶出部5261b绕着电机输出轴自上往下转动，进而将货物顶出到第二传输单元40上。并且在第二安装部5251上开设有通孔，同样沿竖直方向延伸的第二光杆522活动穿过该通孔位于第二丝杠521的一侧；如此，在使得第二安装部5251仅剩下沿竖直方向平移的自由度，从而保证了第二载货平台525的稳定上升和下降。
进一步地，请一并参阅图1至图3，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，推货单元60包括设置于储存盘22一侧的基板61，分别设置于基板61上且相互围合形成有滑槽(图未示)的两卡板62，容设于滑槽内且伸出于滑槽外的推手63，以及传动连接于推手63且用于驱动推手63推动货物至第二载货平台525的第二舵机64；推手63与两卡板62形成滑动配合，第二舵机64与控制单元电性连接。具体地，基板61为平板状，大致呈圆弧形，设置在于其正对的存货单元20的一侧，并位于略高于该存货单元20的储存盘22所在平面的平面上；两卡板62相对而立，相互围合形成一截面呈倒“T”状的滑槽；推手63大致呈“T”形，包括有用于与储存盘22上的货物正对的推动部631，以及连接于该推动部631且与两卡板62形成滑动配合的传动部632，其中，推动部631为镂空网格平面板状，如此可减轻推舟的重量，传动部632为截面呈倒“T”状的齿条，其尺寸大小与滑槽的尺寸大小相适配，如此，两卡板62限制了传动部632沿上下前后四个方向的自由度，使其只能够在第二舵机64的作用下沿着滑槽的延伸方向左右运动，如此即可带动推动部631推动储存盘22上的货物，使其运动到第二升降机构52的第二载货平台525上。更具体地，第二舵机64包括有模数与传动部632的齿条模数相同的推动齿轮641，和连接于带推动齿轮641的电机，该电机与控制单元电性连接，并在控制单元的控制下驱动推动齿轮641，从而带动推手63运动。
进一步地，请一并参阅图6至图8，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，第一传输单元30包括两第一带轮31，套设于两第一带轮31外周且正对与存货口K1的第一传送带32，设于底座10上的用于将货物推送至第一载货平台515上的第三摆杆组件33，以及连接于带轮且用于驱动带轮转动的第三电机34；第三摆杆组件33和第三电机34分别电性连接于控制单元。具体地，当用户将货物从存货口K1置于第一传动带上，控制单元控制第三电机34转动，带动两第一带轮31旋转，进而使套设于两第一带轮31外周的第一传送带32朝远离存货口K1的方向运动至第三摆杆组件33处；这里，第三摆杆组件33靠近于第一传送带32的远离存货口K1的一端，该第三摆杆组件33包括与控制单元电性连接的电机，以及用于安装电机的机架，以及连接于上述电机并延伸至第一传送带32上方中部的第三摆杆331，该第三摆杆331呈L状，在电机的带动下可绕着电机输出轴转动，转动角度为0°至180°，当货物随第一传送带32从其靠近于存货口K1的一端运动到第三摆杆331附近且位于该第三摆杆331的左侧时，控制单元控制电机驱动第三摆杆331从0°转动至180°从而将货物推送至位于第一传送带32左侧的第一升降机构51上，反之，若货物位于该第三摆杆331的右侧，控制单元控制电机驱动第三摆杆331从180°转动至0°从而将货物推送至位于第一传送带32右侧的第一升降机构51上，该设计的优点在于，第三摆杆331无需复位，操作过程少，进而可提高运输效率。
进一步地，请一并参阅图6至图8，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，第二传输单元40包括两第二带轮41，套设于两第二带轮41外周且正对与取货口K2的第二传送带42，以及连接于第二带轮41且用于驱动第二带轮41转动的第四电机43；第四电机43电性连接于控制单元。具体地，当货物被第二升降机构52的第二推杆组件推送到第二传送带42上，控制单元控制第二带轮41转动，从而带动第二传送带42向着取货口K2的方向运动，并带动货物来到取货口K2供用户取出。当然，在本实用新型的其他实施例中，该第二传输单元40并不限定为上述带轮传动结构，也可以为齿轮传动、连杆传动等其他类型的传动结构，此处不作唯一限定。
进一步地，请一并参阅图6至图10，作为本实用新型提供的货物存取系统的一种具体实施方式，第一传输单元30还包括设于第一传送带32两侧的用于将货物在第一传送带32上摆正的正位组件35，以及分别用于安装两第一带轮31的两安装板36，一安装板36与正位组件35在沿着第一传送带32延伸的方向上的距离可调，正位组件35固定设置于底座10上。具体地，正位组件35包括有固定连接于底座10的底板351，立设于该底板351上并分别位于第一传送带32两侧的两相互平行的竖板352，相对两端分别连接于两竖板352并位于第一传送带32下方的横板353，以及分别连接于两竖板352并相互围合形成一面向存货口K1的开口H的两斜板354；其中底板351的下方设有一沿第一传送带32延伸方向延伸的凹槽Q。如此，当用户将货物放置于正对于存货口K1的第一传送带32上，货物首先随着第一传送带32来到两斜板354形成的开口H处，随后被相互平行的两竖板352摆正至第一传送带32的中间位置，从而方便第三摆动组件将货物推送到第一升降机构51上，提高了货物传输过程的可靠性。并且，横板353的加入一方面可以加强整个正位组件35的结构强度，另一方面将其设置于第一传动带的下方，可对其进行一定程度的支撑，减小变形。
另外，上述安装板36包括有连接于上述第一带轮31的安装主板361，以及连接于安装主板361并活动伸入到凹槽Q内的延伸板362，这里，安装主板361与延伸板362一体化成型；延伸板362上开设有通孔(图未示)，延伸板362通过螺栓(图未示)穿过该通孔并配合螺母与正位组件35的底板351可拆卸的固定连接；故用户可以通过调节延伸板362深入凹槽Q的长度来调节其中一第一带轮31与底板351之间的距离，又由于底座10与底板351固定连接，保持另一第一带轮31不动，即可实现两第一带轮31之间的间距可调，如此，在第一传动带发生松脱等状况时，则可通过拧松螺母调节两第一带轮31之间的位置，即可将第一传送带32再次绷紧。
以上仅为本实用新型的较佳实施例而已，并不用以限制本实用新型，凡在本实用新型的精神和原则之内所作的任何修改、等同替换和改进等，均应包含在本实用新型的保护范围之内。
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