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	（21）申请号 CN201822278615.7

（22）申请日 20181229

（73）专利权人 [深圳大学]

地址 广东省深圳市南山区深圳大学南区光电与物理楼817室

（72）发明人 [丁建华, 李春莹, 孟建民, 杨怡楠, 林正豪, 唐海达]

（74）专利代理机构 上海思微知识产权代理事务所（普通合伙）

      代理人 [沈宗晶]
	

	（54）实用新型名称
     盲道检测装置
	


	（57）摘要
     本实用新型提供了一种盲道检测装置，包括：壳体，设在壳体底部的驱动轮，设于所述壳体底面的扫描探头及照明探头，设于壳体侧面的测障探头及触摸屏，设于壳体内部并依次相连的电源模块、定位器和处理器，所述控制器可以控制所述测障探头检测盲道上的障碍物，控制所述驱动轮绕开障碍物在盲道上运动以及控制所述扫描探头扫描盲道的样貌信息并保存，方便道路设施管理工作人员后续读取盲道样貌信息，提高了获取盲道样貌信息的全面性和智能性，保证了盲道检修的及时性和针对性。进一步的，所述定位器可以对存在障碍物的盲道位置实时定位并发送到附近执勤的交警的配套清障设备上，使得障碍物可及时被移除，方便视力障碍人员出行。
	



	权 利 要 求 书


1.一种盲道检测装置，其特征在于，包括：壳体，设于所述壳体底部的驱动轮，设于所述壳体底面的扫描探头及照明探头，设于所述壳体侧面的测障探头及触摸屏，设于所述壳体内部并依次相连的电源模块、定位器和处理器，所述扫描探头、所述测障探头及所述触摸屏均与所述处理器相连，所述照明探头与所述电源模块相连。
2.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述驱动轮的数量为四个，分别两两相对地设置在所述壳体底部的两侧，两侧的所述驱动轮的间距可调。
3.根据权利要求2所述的盲道检测装置，其特征在于，所述盲道检测装置还包括驱动电机，所述驱动电机设于所述壳体内部靠近所述驱动轮的位置，所述处理器和所述驱动轮均与所述驱动电机相连。
4.根据权利要求3所述的盲道检测装置，其特征在于，所述驱动电机与所述驱动轮相对应，所述驱动电机的数量与所述驱动轮的数量相等。
5.根据权利要求4所述的盲道检测装置，其特征在于，所述扫描探头的数量为两个，所述扫描探头置于两侧驱动轮的内侧。
6.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述壳体的顶部设有开关键和复位键，所述开关键与所述复位键均与所述处理器相连。
7.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述壳体的侧面设有一接口，所述电源模块和所述处理器均与所述接口相连。
8.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述测障探头的数量大于或者等于四个，所述测障探头均匀地设于同一高度的所述壳体侧面上。
9.根据权利要求8所述的盲道检测装置，其特征在于，两两相邻的所述测障探头之间的距离均相等。
10.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述照明探头为LED光源探头。
11.根据权利要求1所述的盲道检测装置，其特征在于，所述壳体的侧面还设有一嵌入式卡槽，所述处理器和所述触摸屏均与所述卡槽相连。


	说 明 书


盲道检测装置
技术领域
本实用新型涉及检测技术领域，特别涉及一种盲道检测装置。
背景技术
随着城市中无障碍环境建设的深入开展，盲道的覆盖率已经相对较高。但是，城市中盲道的不合理占用，盲道道砖的损坏以及盲道局部缺失等现象普遍存在，这给视障人士的出行带来极大的不便，甚至可能造成一定的人身伤害。
目前，盲道清障和盲道检修等工作主要还是依靠道路管理工作人员亲自到现场排查，这样会造成人力的浪费并且工作人员工作起来没有针对性。如何高效高质的完成盲道清障以及现有损毁盲道的检测和维修工作，成为市政道路管理者需要解决的难题。
实用新型内容
本实用新型的目的在于提供一种盲道检测装置，以解决获取盲道缺损信息不及时、不全面以及不智能的问题。
为解决上述技术问题，本实用新型提供一种盲道检测装置，包括：壳体，设于所述壳体底部的驱动轮，设于所述壳体底面的扫描探头及照明探头，设于所述壳体侧面的测障探头及触摸屏，设于所述壳体内部并依次相连的电源模块、定位器和处理器，所述扫描探头、所述测障探头及所述触摸屏均与所述处理器相连，所述照明探头与所述电源模块相连。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述驱动轮的数量为四个，分别两两相对地设置在所述壳体底部的两侧，两侧的所述驱动轮的间距可调。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述盲道检测装置还包括驱动电机，所述驱动电机设于所述壳体内部靠近所述驱动轮的位置，所述处理器和所述驱动轮均与所述驱动电机相连。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述驱动电机与所述驱动轮相对应，所述驱动电机的数量与所述驱动轮的数量相等。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述扫描探头的数量为两个，所述扫描探头置于两侧驱动轮的内侧。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述壳体的顶部设有开关键和复位键，所述开关键与所述复位键均与所述处理器相连。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述壳体的侧面设有一接口，所述电源模块和所述处理器均与所述接口相连。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述测障探头的数量大于或者等于四个，所述测障探头均匀地设于同一高度的所述壳体侧面上。
可选的，在所述盲道检测装置中，两两相邻的所述测障探头之间的距离均相等。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述照明探头为LED光源探头。
可选的，在所述盲道检测装置中，所述壳体的侧面还设有一嵌入式卡槽，所述处理器和所述触摸屏均与所述卡槽相连。
综上，本实用新型提供一种盲道检测装置，包括：壳体，设在壳体底部的驱动轮，设于所述壳体底面的扫描探头及照明探头，设于壳体侧面的测障探头及触摸屏，设于壳体内部并依次相连的电源模块、定位器和处理器，所述控制器可以控制所述测障探头检测盲道上的障碍物，控制所述驱动轮绕开障碍物在盲道上运动以及控制所述扫描探头扫描盲道的样貌信息并保存，方便道路设施管理工作人员后续读取盲道样貌信息，提高了获取盲道样貌信息的全面性和智能性，保证了盲道检修的及时性和针对性。进一步的，所述定位器可以对存在障碍物的盲道位置实时定位并发送到附近执勤的交警的配套清障设备上，使得障碍物可以及时的被移除，方便视力障碍人员出行。进一步的，所述测障探头可以避免撞上行人和障碍物，提高了该装置的可靠性。
附图说明
图1是本实用新型实施例的盲道检测装置示意图；
其中，
100-壳体，110-驱动轮，120-测障探头，130-照明探头，140-扫描探头，150-触摸屏，160-接口，170-电源模块，180-定位器，190-处理器。
具体实施方式
以下结合附图和具体实施例对本实用新型提出的盲道检测装置作进一步详细说明。根据下面说明和权利要求书，本实用新型的优点和特征将更清楚。需说明的是，附图均采用非常简化的形式且均使用非精准的比例，仅用以方便、明晰地辅助说明本实用新型实施例的目的。此外，附图所展示的结构往往是实际结构的一部分。特别的，各附图需要展示的侧重点不同，有时会采用不同的比例。
本实用新型提供了一种盲道检测装置，请参考图1，图1是本实用新型实施例的盲道检测装置示意图，包括：壳体100，设于所述壳体100底部的驱动轮110，设于所述壳体100底面的扫描探头140及照明探头130，设于所述壳体100侧面的测障探头120及触摸屏150，设于所述壳体100内部并依次相连的电源模块170、定位器180和处理器190，所述扫描探头140、所述测障探头120及所述触摸屏150均与所述处理器190相连，所述照明探头130与所述电源模块170相连；
所述触摸屏150用于设置所述盲道检测装置的行驶路径，并显示行驶路径以及盲道样貌信息；
所述扫描探头140用于扫描盲道样貌信息并将所述盲道样貌信息储存在所述处理器190中，利用所述扫描探头140检测盲道样貌信息，方便后续道路设施管理工作人员读取盲道样貌信息，使得被损坏的盲道可以及时地得到修整，保障了视障人员出行的安全；
所述照明探头130用于给进行扫描工作的所述扫描探头140供明；
所述测障探头120用于检测盲道上的障碍物并反馈给所述处理器190，所述测障探头120可以避免撞上行人和障碍物，提高了所述盲道检测装置的可靠性；
所述处理器190用于接收所述测障探头120和所述扫描探头140的反馈以及控制所述驱动轮110的移动；
所述定位器180用于对所述盲道检测装置进行实时定位，所述定位器可以对存在障碍物的盲道位置实时定位并发送到附近执勤的交警的配套清障设备上，使得障碍物可以及时的被移除，方便视力障碍人员出行。
在本实施例中，所述驱动轮110的数量为四个，分别两两相对地设置在所述壳体100底部的两侧，两侧的所述驱动轮110的间距可调。因国际标准的盲道宽度为0.40～0.80m，所以所述横跨盲道的驱动轮110之间的间距可调以适应不同宽度的盲道，两侧的所述驱动轮110的间距可调，提高了所述盲道检测装置的通用性和可靠性。
进一步的，所述盲道检测装置还包括驱动电机(未图示)，所述驱动电机设于所述壳体100内部靠近所述驱动轮110的位置，所述处理器190和所述驱动轮110均与所述驱动电机相连。所述处理器190控制所述驱动电机的启停以此来控制所述驱动轮110的运动和静止。
在本实施例中，所述驱动电机与所述驱动轮110相对应，所述驱动电机的数量与所述驱动轮110的数量相等，所述驱动轮110的数量为4个，所以在所述壳体100内部靠近每个驱动轮110的位置各设置1个驱动电机，独立式的驱动不会造成所述处理器190瞬间电流过大，这样更有利于所述处理器190内部的电路稳定。
进一步的，所述扫描探头140的数量为两个，所述扫描探头140置于两侧驱动轮110的内侧，除去所述扫描探头140的扫描叠加区间，所述扫描探头140的扫描区间的宽度大于或者等于盲道的宽度，提高了采集的盲道样貌信息的完整性和可靠性。
进一步的，所述壳体100的顶部设有开关键和复位键，所述开关键与所述复位键均与所述处理器190相连，所述处理器190通过所述开关键来控制所述盲道检测装置的启停；若所述盲道检测装置出现死机等故障时，可以通过所述复位键来重启所述盲道检测装置。
在本实施例中，所述壳体100的侧面设有一接口160，所述电源模块170和所述处理器190均与所述接口160相连，外部上位机端可以通过所述接口160导出所述处理器190中存储的盲道样貌信息文件包，这样方便道路设施管理工作人员后续读取盲道样貌信息，提高了获取盲道样貌信息的全面性和智能性，保证了盲道检修的及时性和针对性。
进一步的，所述测障探头120的数量大于或者等于四个，所述测障探头120均匀地设于同一高度的所述壳体100侧面上，优选的，两两相邻的所述测障探头120之间的距离均相等。所述测障探头120均匀地分设在所述壳体100的周围有利于全方位地检测盲道上有无障碍物，同时有可以及时避让周围行走的行人，提高了所述盲道检测装置的智能性。
优选的，所述照明探头130为LED光源探头，LED光源发光效率高，耗电量小，使用寿命长，并且工作温度低，LED光源式的照明探头130可以延长所述盲道检测装置的工作时间，从而提高了所述盲道检测装置的工作效率。
在本实施例中，所述壳体100的侧面还设有一嵌入式卡槽(未图示)，所述处理器190和所述触摸屏150均与所述卡槽相连，所述卡槽中可以存放移动存储卡，所述盲道样貌信息可以直接存储在移动存储卡中，这样进一步的方便道路设施管理工作人员后续直接拿取所述移动存储卡来读取盲道样貌信息，进一步提高了获取盲道样貌信息的全面性和智能性，进一步保证了盲道检修的及时性和针对性。
综上，本实用新型提供一种盲道检测装置，包括：壳体，设在壳体底部的驱动轮，设于所述壳体底面的扫描探头及照明探头，设于壳体侧面的测障探头及触摸屏，设于壳体内部并依次相连的电源模块、定位器和处理器，所述控制器可以控制所述测障探头检测盲道上的障碍物，控制所述驱动轮绕开障碍物在盲道上运动以及控制所述扫描探头扫描盲道的样貌信息并保存，方便道路设施管理工作人员后续读取盲道样貌信息，提高了获取盲道样貌信息的全面性和智能性，保证了盲道检修的及时性和针对性。进一步的，所述定位器可以对存在障碍物的盲道位置实时定位并发送到附近执勤的交警的配套清障设备上，使得障碍物可以及时的被移除，方便视力障碍人员出行。进一步的，所述测障探头可以避免撞上行人和障碍物，提高了该装置的可靠性。
上述描述仅是对本实用新型较佳实施例的描述，并非对本实用新型范围的任何限定，本实用新型领域的普通技术人员根据上述揭示内容做的任何变更、修饰，均属于权利要求书的保护范围。
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